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第一章 产品概述 

信息社会的发展，在很大程度上取决于信息与信号处理技术的先进性。数字信号处理技术的出现改变了信息

与信号处理技术的整个面貌，而数据采集作为数字信号处理的必不可少的前期工作在整个数字系统中起到关键

性、乃至决定性的作用，其应用已经深入到信号处理的各个领域中。我公司推出的 DAM-3050 模块综合了国内

外众多同类产品的优点，以其稳定的性能、极高的性价比，获得多家试用客户的一致好评，是一款真正具有可比

性的产品，也是您理想的选择。 

 

第一节、端子分布图 
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第二节、主要性能指标 

  4路模拟量输入模块 

 输入类型： 直流电流 

 通道输入：4 路差分 

 采样速率：<10HZ 

 分辨率：16Bit  

 精度：±1％ 

 隔离电压：1000VDC 

 电源：未处理+10～+30VDC 

 内置看门狗 

 功耗：4.4W/24VDC   
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第二章 使用配置 

第一节、代码配置表 

 

一、波特率配置代码表   

代码 00 01 02 03 04 05 06 07 

波特率 1200 2400 4800 9600 19200 38400 57600 115200 

 

二、模拟量输入范围配置代码表                                

信号类型 范围 代码 

I 
DC0～50A 0x88 

DC±50A 0x87 

 

第二节、端子定义表 

端子 名称 说明 

1  未使用 

2  未使用 

3  未使用 

4  未使用 

5  未使用 

6  未使用 

7 DATA+ RS-485接口信号正 

8 DATA- RS-485接口信号负 

9 VS+ 直流正电源输入（+10～+30VDC） 

10 GND 直流电源输入地 

11 M0 模拟输入通道 0(连接第一路霍尔传感器“M”) 

12 M1 模拟输入通道 1(连接第二路霍尔传感器“M”) 

13 M2 模拟输入通道 2(连接第三路霍尔传感器“M”) 

14 M3 模拟输入通道 3(连接第四路霍尔传感器“M”) 

15 + 输出电源正(连接霍尔电流传感器“+”) 

16 + 输出电源正(连接霍尔电流传感器“+”) 

17 G 输出电源地(连接霍尔电流传感器“G”) 

18 G 输出电源地(连接霍尔电流传感器“G”) 

19 - 输出电源负(连接霍尔电流传感器“-”) 

20 - 输出电源负(连接霍尔电流传感器“-”) 
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第三节、接线图 

特别提醒：使用前一定要在在断电的情况下连接霍尔电流传感器和 DAM-3050之间的引线，连接完成后一定要二

次确认线序有无错误、有无接触不良。不按说明接线或接触不好有可能导致霍尔电流传感器损坏。     

 

说明： 

本模块附带的霍尔电流传感器有四个端子分别是+ - M G，“+”是传感器的电源正，连接模块的输出电源正

(15或 16端子)；“-”是传感器的电源负，连接模块的输出电源负(19或 20端子)；“M”是传感器的输出端，

可连接到 M0至 M3四路模拟量输入中任意一路(11、12、13或 14)；“G”是传感器的公共地，连接到模块的电源

地(17或 18)。 

 

举例，比如要连接四个霍尔电流传感器，传感器 A、传感器 B、传感器 C和传感器 D，则： 

将传感器 A、传感器 B、传感器 C和传感器 D的“+”连接到 DAM-3050的模块输出电源正(四个传感器都连接

到 15或 16，也可以端子 15上连接两路，端子 16上连接两路。端子 15和端子 16在模块内部是相通的。)； 

 

将四个传感器的“-”连接到 DAM-3050 的模块输出电源负(四个传感器都连接到 19 或 20，也可以端子 19

上连接两路，端子 20上连接两路。端子 19和端子 20在模块内部是相通的。)； 

 

将四个传感器的“G”连接到 DAM-3050 的模块输出电源地(四个传感器都连接到 17 或 18，也可以端子 17

上连接两路，端子 18上连接两路。端子 17和端子 18在模块内部是相通的。)； 

 

将传感器 A的“M”连接到 DAM-3050的M0，传感器 B的“M”连接到 DAM-3050的 M1，传感器 C 的“M”

连接到 DAM-3050的M2，传感器 D 的“M”连接到 DAM-3050的M3，则传感器 A、B、C、D 分别对应 DAM-3050

的模拟输入通道 0、1、2、3。 

 

将需要采集的电流信号的导线从霍尔电流传感器中心的孔中穿过，即可开始采集。霍尔电流传感器外形结构

(mm)图如下： 
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注意： 

1 模块出厂时已经校准，并将霍尔电流传感器上的可调电位器胶封，请不要调节此电位器。 

2 模块采集信号少于四路时请将在断电的情况下将不用的霍尔电流传感器取下，以减小功耗。 

3 所有牵扯到传感器和 DAM-3050模块之间的连线都一定要在断电的情况下操作。 

4 连接传感器和 DAM-3050之间的引线不宜过长。 

5 模块安装要远离强磁场，为保证采集精度，传感器外壳方圆 10cm范围内不能有过大电流的导线。 

6 所采集信号的最大电流值应不超过 55A。 

7 穿过传感器中心孔的待测电流导线在通过传感器前后 10厘米的范围内应保持直线行进不能打弯儿。 

8 DAM-3050以及其附带的传感器使用中要轻拿轻放以免损坏。 

 

第四节、结构框图 
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第三章 产品注意事项及保修 

第一节、注意事项 

  在公司售出的产品包装中，用户将会找到这本说明书和DAM-3050，同时还有产品质保卡。产品质保卡请用

户务必妥善保存，当该产品出现问题需要维修时，请用户将产品质保卡同产品一起，寄回本公司，以便我们能尽

快的帮助用户解决问题。  

在使用 DAM-3050板时，应注意 DAM-3050板正面的 IC 芯片不要用手去摸，防止芯片受到静电的危害。 

 

第二节、保修 

   DAM-3050自出厂之日起，两年内凡用户遵守运输，贮存和使用规则，而质量低于产品标准者公司免费维修。  
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